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1| «OperatingFeature» [
SelfUAVStatus
111 «Structures» 1
L «Property» ] 1] «Metric» «Property»
1 Altitude «Structures»  Meter > PowerType
«Property» 1 1| «Metric» L «Property»
1 BarometerData (Structures» Bars BatteryPowerType
«Property» 1 1] «Metric» L «Property»
BatteryCharge «Structures» Percentage FuelPowerType
b «Property» 1 1 «Metric» «Property»
CurrentPosition [(Structures»3DCoordinates| ~|UnknownPowerType
1l «Property» 1 1 «Metricy»
CurrentOrientation «Structures» 3DUnitVector
«Property» f 1 «Metric»
Bl SelfUAVVelocity kStructures» KilometerPerHour

l «Agent»
SelfUAV
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«ActionEvent»
0.*| SelfUAVLanding
0x «ActionEvent»

SelfUAVTakeOff

«ActionEvent»

T SelfUAVReturnHome
0 «ActionEvent»
- SelfUAVCIlimb
«ActionEvent»
0..*| SelfUAVDescent

«ActionEvent»
0.*| SelfUAVTurn
i «ActionEvent»
0.. SelfUAVCruising




